
伺服减速电机型号 瞬间转矩
N·m

额定转矩
N·m

额定转速
r / min

驱动器
电源电压

功率
kW

配单轴伺服
驱动器型号

最高转速
r / min

失 电
制动器

动力线
型号

无

无

无

配三轴伺服
驱动器型号

编码器线
型号

有

有

有

单相/三相
220

2-13

□

□

□

□

伺服减速电机 单轴伺服驱动器

编码器线

□

动力线

□

□

2-14

三轴伺服驱动器

-  通讯总线

伺服减速电机  精 研

机座号  60

o

............................................................... ...............................................................

减速比：1 、 :

mm )
G
mm )

功率
kW

机座号 H
mm )

质量
kg )伺服减速电机型号CAD号

注：正、反转应用，尽量避免采用键传动，建议采用无正反向间隙的伺服联轴器，参考P14-1。

减速比

失 电
制动器

无

无

有

有



伺服减速电机型号 瞬间转矩
N·m

额定转矩
N·m

额定转速
r / min

驱动器
电源电压

功率
kW

配单轴伺服
驱动器型号

最高转速
r / min

失 电
制动器

动力线
型号

无

无

无

配三轴伺服
驱动器型号

编码器线
型号

有

有

有

单相/三相
220

2-13

□

□

□

□

伺服减速电机 单轴伺服驱动器

编码器线

□

动力线

□

□

2-14

三轴伺服驱动器

-  通讯总线

伺服减速电机  精 研

机座号  60

o

............................................................... ...............................................................

减速比：1 、 :

mm )
G
mm )

功率
kW

机座号 H
mm )

质量
kg )伺服减速电机型号CAD号

注：正、反转应用，尽量避免采用键传动，建议采用无正反向间隙的伺服联轴器，参考P14-1。

减速比

失 电
制动器

无

无

有

有



伺服减速电机型号 额定转矩
N·m
瞬间转矩
N·m
额定转速
r / min

驱动器
电源电压

功率
kW

配单轴伺服
驱动器型号

最高转速
r / min

失 电
制动器

动力线
型号

无

无

无

配三轴伺服
驱动器型号

编码器线
型号

有

有

有

□

□

□

□

单相/三相
220

伺服减速电机 单轴伺服驱动器

编码器线

□

动力线

□

□

2-16

三轴伺服驱动器

-  通讯总线

伺服减速电机  

机座号  80

o

............................................................... ...............................................................

精 研

减速比：1

减速比：1 、 :

2-15

mm )
G
mm )

功率
kW

机座号 H
mm )

质量
kg )伺服减速电机型号CAD号

注：正、反转应用，尽量避免采用键传动，建议采用无正反向间隙的伺服联轴器，参考P14-1。

减速比

失 电
制动器

无

无

有

有



伺服减速电机型号 额定转矩
N·m
瞬间转矩
N·m
额定转速
r / min

驱动器
电源电压

功率
kW

配单轴伺服
驱动器型号

最高转速
r / min

失 电
制动器

动力线
型号

无

无

无

配三轴伺服
驱动器型号

编码器线
型号

有

有

有

□

□

□

□

单相/三相
220

伺服减速电机 单轴伺服驱动器

编码器线

□

动力线

□

□

2-16

三轴伺服驱动器

-  通讯总线

伺服减速电机  

机座号  80

o

............................................................... ...............................................................

精 研

减速比：1

减速比：1 、 :

2-15

mm )
G
mm )

功率
kW

机座号 H
mm )

质量
kg )伺服减速电机型号CAD号

注：正、反转应用，尽量避免采用键传动，建议采用无正反向间隙的伺服联轴器，参考P14-1。

减速比

失 电
制动器

无

无

有

有



伺服减速电机型号 额定转矩
N·m
瞬间转矩
N·m
额定转速
r / min

驱动器
电源电压

功率
kW

配单轴伺服
驱动器型号

最高转速
r / min

失 电
制动器

动力线
型号

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

配三轴伺服
驱动器型号

编码器线
型号

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

单相/三相
220

三 相
0

□

□

□

□

2-17

□ □

□□

2-18

编码器线

伺服减速电机

□

单轴伺服驱动器

动力线

□

□

三轴伺服驱动器

-  通讯总线

伺服减速电机  精 研

机座号  100

o

............................................................... ...............................................................

减速比



伺服减速电机型号 额定转矩
N·m
瞬间转矩
N·m
额定转速
r / min

驱动器
电源电压

功率
kW

配单轴伺服
驱动器型号

最高转速
r / min

失 电
制动器

动力线
型号

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

配三轴伺服
驱动器型号

编码器线
型号

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

单相/三相
220

三 相
0

□

□

□

□

2-17

□ □

□□

2-18

编码器线

伺服减速电机

□

单轴伺服驱动器

动力线

□

□

三轴伺服驱动器

-  通讯总线

伺服减速电机  精 研

机座号  100

o

............................................................... ...............................................................

减速比



2-19 2-20

伺服减速电机  精 研

............................................................... ...............................................................

减速比：1

减速比：1

减速比：1 、 :

mm )
G
mm )

功率
kW

机座号 H
mm )

质量
kg )伺服减速电机型号CAD号

注：正、反转应用，尽量避免采用键传动，建议采用无正反向间隙的伺服联轴器，参考P14-1。

失 电
制动器

无

无

无

无

有

有

有

有



2-19 2-20

伺服减速电机  精 研

............................................................... ...............................................................

减速比：1

减速比：1

减速比：1 、 :

mm )
G
mm )

功率
kW

机座号 H
mm )

质量
kg )伺服减速电机型号CAD号

注：正、反转应用，尽量避免采用键传动，建议采用无正反向间隙的伺服联轴器，参考P14-1。

失 电
制动器

无

无

无

无

有

有

有

有



伺服减速电机型号 额定转矩
N·m
瞬间转矩
N·m
额定转速
r / min

驱动器
电源电压

功率
kW

配单轴伺服
驱动器型号

最高转速
r / min

失 电
制动器

动力线
型号

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

配三轴伺服
驱动器型号

编码器线
型号

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

单相/三相
220

三 相
380

2-21

□ □

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

2-22

编码器线

伺服减速电机

□

单轴伺服驱动器

动力线

□

□

三轴伺服驱动器

-  通讯总线

o

...............................................................

伺服减速电机  精 研

机座号  130

...............................................................

减速比



伺服减速电机型号 额定转矩
N·m
瞬间转矩
N·m
额定转速
r / min

驱动器
电源电压

功率
kW

配单轴伺服
驱动器型号

最高转速
r / min

失 电
制动器

动力线
型号

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

无

配三轴伺服
驱动器型号

编码器线
型号

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

有

单相/三相
220

三 相
380

2-21

□ □

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

□

2-22

编码器线

伺服减速电机

□

单轴伺服驱动器

动力线

□

□

三轴伺服驱动器

-  通讯总线

o

...............................................................

伺服减速电机  精 研

机座号  130

...............................................................

减速比



2-23 2-24

...............................................................

伺服减速电机  精 研

...............................................................

减速比：1 、 :

减速比：1

减速比：1

mm )
G
mm )

功率
kW

机座号 H
mm )

质量
kg )伺服减速电机型号CAD号

注：正、反转应用，尽量避免采用键传动，建议采用无正反向间隙的伺服联轴器，参考P14-1。

失 电
制动器

无

无

无

无

无

无

有

有

有

有

有

有



2-23 2-24

...............................................................

伺服减速电机  精 研

...............................................................

减速比：1 、 :

减速比：1

减速比：1

mm )
G
mm )

功率
kW

机座号 H
mm )

质量
kg )伺服减速电机型号CAD号

注：正、反转应用，尽量避免采用键传动，建议采用无正反向间隙的伺服联轴器，参考P14-1。

失 电
制动器

无

无

无

无

无

无

有

有

有

有

有

有


